Cours du 15.03.2021 APRES-MIDI

undi, 15 mars 2021

Récap : Y
Base orthonormée de f]z R
- N vecteurs a N dimensions X, Z 1=, X,
- Famille libre (pas dans la méme direction)
-Norme =1 X || - CHI
- Orthogonaux (perpendiculaires)
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Base génératrice PAS orthonormé - c'est possible, il faut
qu'elle contienne une famille libre d'au moins N vecteurs.
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Famille libre : les vecteurs X X

s A— forment

une famille LIBRE si 8

1) Aucun vecteur de la famille ne peut s'écrire comme
combinaison linéaire des N-1 autres

1) La seule solution au systeme d'équations
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Questions :
1. Une famille contenant le vecteur NUL peut-elle étre libre ?
NON ce n'est PAS possible ! X ke 52
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2. Les 3 vecteurs suivants forment-ils une famille libre
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Si on est malin, on voit que X+X = 3 ; j ‘ 2
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Il faut alors CALCULER les solutions de
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3. Les 3 vecteurs suivants forment-ils une famille libre ?
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Pour définir une droite (en 2D) il faut
- 2 points
-1 point et 1 vecteur
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Avec cette écriture vectorielle, si on connait la direction
et un point par lequel passe la droite A
Alors tout point sur la droite (définie de maniére unique par A et

X) s'écrit sous la forme
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Si on transforme@en systeme d'équations
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Ce systeme d'équation est appelé les équations
paramétriques d'une droite.

Tout point de la droite vérifie les équations
paramétriques pour un certain A e R

Isolons le parametre variable dans chacune des équations
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Multiplions des deux cotés par X X,
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C'est I'équation cartésienne d'une droite.

Si le point p est sur la droite, alors I'équation
cartésienne vaut 0. Si I'équation ne vaut PAS 0, alors le
point n'est pas sur la droite !



